
1- Solution proposée: Approche des lignes géodésiques

Définition:

Une ligne géodésique tracée sur une  surface de révolution (ellipsoïde) est définie 

comme étant le chemin le plus court entre deux points de cette surface.



Données :

1-Coordonnées géodésiques du point de départ.

2-l'Azimut de la direction de la géodésique.

3-longueur de la géodésique:

Inconnues :

1-Coordonnées géodésiques du point d’arrivée.

2- L’azimut inverse de la direction de la géodésique 

L’aspect direct 



Données :

1- Coordonnées géodésiques des deux extrémités

Inconnues :

1- longueur de la géodésique

2- les azimuts direct et inverse de la géodésique

L’aspect inverse 



Estimation des paramètres de transformationModélisatio
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Principe de transformation par les lignes géodésiques



Correction d’Azimut de la géodésique
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Correction du facteur d échelle

Géodésique Nord Sahara
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Approche des lignes géodésiques:Cas de l’Algérie

Modélisation 

Les RMS sur les points d ’appui

Les RMS sur les points De contrôle

1- Application pour grandes échelles:



Approche des lignes géodésiques:Cas de l’Algérie

Modélisation 

Les RMS sur les points d ’appui

Les RMS sur les points De contrôle

1- Application pour petites  échelles:



Fiche technique du programme

Nom du programme : TRANSFOR

Version : 1.0

Années : 2003-2004

Langage : BORLAND DELPHI 5 Professionnel

Exécutable : TRANSFOR. exe 

Fichiers de données : (extensions : *.dat ,*.txt ,*.*)

Environnement : tous les systèmes d’exploitation WINDOWS.

Espace disque suffisant

Répertoire temporaire: C:\TRANSFOR\TEMP.

Présentation du 
programme 

Transfor

Programmation: TRANSFOR



1.Grandes géodésiques

2.Géodésiques (Grandes 

échelles)

3.Multiples régressions

4.Transformations Affines

TRANSFOR

Présentation

Ouverture 

de  

fichiers(02)

Tri des 

points 

d’appui et 

de contrôle

Traitements Résultats

Visualisation 

Réseau de 

points

Aide (HLP)

Format de 

fichier 

d’entrée

Présélection

1•Choix de l'ellipsoïde ( A &t B)

2•Nature des coordonnées 

(géographique, cartésiennes , autre)

3•Unité (grades,radians, …)

4•Type de transformation 2D (grandes 

géodésiques,.) ou 3D ( Bursa Wolf,.)

2D 3D

1.Bursa Wolf

2.Molodensky Badekas

Architecture du programme TRANSFOR



Format des données GPS et Nord Sahara

Help :Ecrit avec Hc30.exe ou Hc31.exe



Transfor: menu principal et selection



Applications

Grande 
échelle

Région d’Oran

Rms sur les points de contrôle



Applications

Grande 
échelle

Région de 
Constantine

Rms sur les points de contrôle



Applications

Petite 
échelle

Algérie du nord

Rms sur les points de contrôle



Conclusions et 
perspectives



Conclusions              perspectives

Conclusions
Dans le cas de la modélisation pour l'estimation des paramètres transformation , le

passage du Système WGS84 au Système Nord Sahara nécessite une bonne

connaissance de ces paramètres .

•Le réseau géodésique algérien doit être basé sur un réseau précis (TYRGEONET ou

autre).

•Les éphémérides précises sont indispensables pour les grandes bases.

•Le calcul d’un ppm optimal est obtenu par combinaison L1C (longues et moyennes

bases) La combinaison L1-L2 est suffisante pour les courtes bases.

•Les modèles 3D doivent être utilisés pour des applications locales.

•Les modèles 2D sont les mieux adaptés aux réseaux locaux (grandes échelles).



En perspectives et suite au travail présenté dans cet Exposé, on peut envisager les

travaux suivants :

•Densification et rattachement du réseau d'ordre zéro basé sur ALGEONET et

TYRGEONET en vue de la détermination des paramètres de transformations selon un

découpage en zones.

•Combiner les modèles de transformations pour une utilisation à petites échelles.

•Combinaison GPS/Nivellement/Géoïde pour résoudre le problème des altitudes (3ème 

dimension). 

Cette perspective repose sur l’introduction de nouvelles stratégies d’observation plus

élaborées et méthodes de traitement afin d'obtenir un réseau GPS précis.

Ceci n’exclut pas le fait que les modèles à deux dimensions soient sans cesse

améliorés pour atteindre des précisions minimales.

Perspectives

Conclusions  Perspectives
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